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บทที่ 5 
สรุปและขอเสนอแนะ 

 
5.1 บทสรุป 
 จากผลการทดลองโดยทําการทดลองนับเม็ดยา 2 ชนิด 3 ขนาด โดยทําการตั้งคาในการ
นับ 50 เม็ดตอคร้ังกอนที่จะเปลี่ยนทิศทางการไหล ซ่ึงไดคาเปอรเซ็นตผิดพลาดดังนี้ ยาขนาด 0. 5
เซนติเมตรไดคาเปอรเซ็นตความผิดพลาดเฉลี่ยเทากับ   2.8% คาเปอรเซ็นตความผิดพลาดสูงสุด
เทากับ 6 %และชวงคาความแมนยําคือ 50.05-50.054 ยาขนาด 0.25 เซนติเมตรไดคาเปอรเซ็นต
ความผิดพลาดเทากับ 4.56% คาเปอรเซ็นตความผิดพลาดสูงสุดเทากับ 12 % และชวงคาความ
แมนยําคือ 50.2 – 50.208   ยาแคปซูล ไดคาเปอรเซ็นตความผิดพลาดเทากับ 3.58% คาเปอรเซ็นต
ความผิดพลาดสูงสุดเทากับ 6 %และชวงคาความแมนยําคือ 50.75- 50.784 โดยในทุกประเภทเรา
ไดตั้งคาความเร็วของเซ็นเซอร ประมาณ 2 เม็ด / วินาที โดยในแตขนาดไดความเร็วสูงสุดในการ
นับเทากับ 120 เม็ด/นาที 
 จากการทดลองจะพบวามีคาความคลาดเคลื่อนคอนขางแตกตางกันในยาแตละชนิด
เนื่องจากยาแตละชนิดมีขนาดที่แตกตางกันทําใหไดคาความคลาดเคลื่อนและคาความเร็วสูงสุด
ในการนับไดแตกตางกันแตก็ยังเปนคาความผิดพลาดที่สามารถยอมรับได 

5.2 ปญหาและอุปสรรค 
             1. เซ็นเซอรที่ใชเปนแบบเซ็นเซอรแสง โดยลําแสงที่สงออกจากตัวสงเปนลําแสงขนาด
เล็ก จะทํางานไดเมื่อเม็ดยาตกผานลําแสงนั้น ซ่ึงตองการความแมนยําในการตกของเม็ดยาสูง 
สงผลใหเกิดความคลาดเคลื่อนไดงาย 
            2. ความเร็วในการรับคาของเซ็นเซอร มีความเร็วสูงสุดประมาณ 3 เม็ดตอวินาที ซ่ึงมี
ความเร็วไมพอที่จะทําใหบรรลุตามเปาหมายของโครงการ (450 เม็ดตอนาที หรือประมาณ 7 เม็ด
ตอวินาที) 
           3. การสั่นของถาดสั่นมีคาความการสั่นคอนขางนอยทําใหเม็ดยาเคลื่อนตัวไดชา ทําให
ประสิทธิภาพในการนับลดลง 
          4. การถอดลางทําความสะอาดของเครื่องของเรายังทําไดไมคอยสะดวกนักเนื่องจาก
อุปกรณแตละชิ้นยึดติดกันแนนเกินไป 
          5. ความเร็วในการหมุนของเสต็ปปงมอเตอรคอนขางชาทําใหเกิดคาความคลาดเคลื่อนใน
ระหวางการเปลี่ยนทิศทางการไหลในระหวางการการนับ 
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5.3 ขอเสนอแนะ 

              1. ควรใชเซ็นเซอรที่มีขนาดของลําแสงกวางเพื่อที่เพื่อที่จะใหเม็ดยาตกกระทบไดใน
ตําแหนงตางๆไดเซ็นเซอรรุนที่แนะนําคือรุน  ZX-LT0110 ยี่หอ Omron เปนเซ็นเซอรแบบ
เลเซอรซ่ึงมีความกวางของลําแสงกวาง 10 มม. ขนาดวัตถุที่สามารถตรวจจับไดเล็กสุด 0.1 มม 
             2. การเปลี่ยนทิศทางของการไหลควรใชอุปกรณเปนจําพวกสวิทซทางไฟฟา เชน Rotary  
Solinoid ซ่ึงจะใหคาความเร็วในการเปลี่ยนทิศทางการไหลไดเร็วกวาโดยรุนที่แนะนําคือ Rotary 
Solinoid รุน700W ยี่หอ Saia-Burgess มีขนาดเสนผานศูนยกลาง ขนาด 25 มม. 
             3. การเพิ่มคาการสั่นของตัวส่ันทําไดโดยการเพิ่มคาของสนามแมเหล็กตัวเหนี่ยวนํา ใน
ที่นี้อาจใชวิธีการพันขวดลวดของอุปกรณใหม 
             4. ออกแบบตัวเครื่องใหสามารถถอดออกและประกอบเขาใหม เพื่อความสะดวกในการ
ลาง อาจใชสกรูยึดหรือออกแบบใหมีสลักเพื่อการยึดติด 
 

 
รูปที่ 5.1 รูปภาพแสดงตวัอยางของเซ็นเซอรรุน ZX-LT0110 

 

 
รูปที่ 5.2 รูปภาพแสดงตวัอยาง Rotary Solinoid รุน 700W 

 
 
 




