
บทที่ 3 
วิธีการทดลอง 

 
 การศึกษาวิจยันี้เปนการเก็บขอมูลโดยไดจากการวิเคราะหทาง Finite Element Analysis 
(FEA) โดยโปรแกรมมีช่ือวา ABAQUS มีรายละเอียดดังนี้ 

3.1 การวิเคราะหเชิง Finite Element Analysis (FEA) 
 โปรแกรมวิเคราะหเชิง Finite Element Analysis (FEA) นี้มีช่ือวา โปรแกรม ABAQUS 
เปนโปรแกรมที่สรางแบบจําลองขึ้นมาคํานวณหาคาตางๆมีรายละเอียดดังนี ้

3.1.1 การคํานวณและวิเคราะหผลในโปรแกรม 
 โปรแกรม ABAQUS เปนโปรแกรมที่วิเคราะหทางไฟไนทอิลิเมนตแบบ 2D และ 3D ซ่ึงมี
สวนประกอบหลักของโปรแกรมอยู 3 สวนคือ 

3.1.1.1 การสรางแบบจําลอง   การสรางแบบจําลองในโปรแกรม ABAQUS มีอยู 2
แบบ คือ การสรางรูปชิ้นงานขึ้นมาในโปรแกรม และการเขียนในลักษณะของ Text file format หรือ
เรียกวา Input file ตัวอยางของโปรแกรม ABAQUS แสดงในรูปที3่.1 และ รูปที่3.2 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
รูปที่3.1 แสดงหนาจอตวัอยางโปรแกรม ABAQUS 



 20 

 
   
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่3.2 แสดงลักษณะชิ้นงานในการวิเคราะหดวยโปรแกรม ABAQUS 
จากรูปที่3.2 ขางบนจะแสดงใหเห็นลักษณะชิ้นงานทีใ่ชในการวิเคราะหดวยโปรแกรม 

ABAQUS โดยจะมีอยู 2 สวนคือ สวนที่เปนโครงสรางรูปกมวกปด (Top Hat) และ สวนที่เปน
ของแข็งปดกัน้ (Rigid) 
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3.1.1.2 การกําหนดคาคุณสมบัติของวัสดุและคํานวณ  การที่จะทําการวิเคราะห
ดวยโปรแกรมคอมพิวเตอรไดนั้นจะตองมีการกําหนดคุณสมบัติของวัสดุเสียกอน เชน คาคุณสมบัติ 
Elastic และ Plastic เปนตน เมื่อกําหนดคาตางๆเรียบรอยแลวจะตองทําการตีเมช  และทําการ
วิเคราะหดวยโปรแกรมคอมพิวเตอรไดเลย การวิเคราะหดวยโปรแกรมคอมพิวเตอรทําได 2 วิธี คือ 
การใช CAE และ ABAQUS Command โดยโปรแกรมจะคํานวณตามที่ผูใชกําหนดเงื่อนไขและตัว
แปรตางๆ ในโครงการนี้ไดใหคาคุณสมบัติดังนี้  E = 50 GPa, Y= 50 MPa, Poisson’s Ratio =0.3, 
friction ที่ผิวสัมผัสของตัวมันเอง = 0.05, friction ที่ผิวช้ินงานกับ Rigid body = 0.3 และกําหนดให
วัสดุเปนแบบ Shell มีการคํานวณแบบ Explicit  ดังแสดงตอไปนี้ 

*Heading 
** Job name: A64-3 Model name: Model-1 
*Preprint, echo=NO, model=NO, history=NO, contact=NO 
*Part, name=Close 
*Part, name=Part-4 
*Part, name=Rigid 
*Part, name=Tophat 
 *Element, type=S4R 
*Element, type=R3D4 
** Constraint: Constraint-1 
*Tie, name=Constraint-1, adjust=yes 
_PickedSurf26, _PickedSurf25 
** Constraint: Constraint-2 
*Rigid Body, ref node=_PickedSet28, elset=_PickedSet29 
** Constraint: Constraint-3 
*Rigid Body, ref node=_PickedSet72, elset=_PickedSet73 
*End Assembly 
*Material, name=Material-1 
*Density 
 7.7e-06, 
*Elastic 
50000., 0.3 
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*Plastic 
 50.,      0. 
 80., 0.00909 
170., 0.01809 
291., 0.02292 
300., 0.04027 
319., 0.05712 
340., 0.07733 
355., 0.09614 
** INTERACTION PROPERTIES 
*Surface Interaction, name=IntProp-1 
*Friction 
 0.05, 
*Surface Interaction, name=IntProp-2 
*Friction 
 0.3, 
** STEP: Step-1 
*Step, name=Step-1 
*Dynamic, Explicit 
, 16.8 
*Bulk Viscosity 
0.06, 1.2 
 ** FIELD OUTPUT: F-Output-1 
 *Output, field 
*Node Output 
A, RF, U, V 
*Element Output, directions=YES 
S,  
** HISTORY OUTPUT: H-Output-2 
*Output, history 
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*Node Output, nset=Set-1 
RF1, RF2, RF3, RM1, RM2, RM3, U1, U2 
U3, UR1, UR2, UR3 
** HISTORY OUTPUT: H-Output-1 
*Output, history, variable=PRESELECT 
*End Step 

 
3.1.1.3 การแสดงผลของโปรแกรม ABAQUS การแสดงผลใน ABAQUS จะ

ไดผลการคํานวณตามที่ไดกําหนดเงื่อนไขไวในหัวขอ 3.1.1.2 และผลที่ไดจะนําไปใชในการ
คํานวณตอไป ตัวอยางของผลการวิเคราะหดวยโปรแกรมคอมพิวเตอรจะแสดงไวดังรูปที่ 3.3 และ 
ตารางที่3.1 
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รูปที่3.3 แสดงตัวอยางภาพทีไ่ดจากการวิเคราะหดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร 

 จากภาพเปนการแสดงการจําลองการยุบตัวของชิ้นงานที่ไดจากการทดสอบโปรแกรม 
ABAQUS สีที่แตกตางกันของชิ้นงานเพราะคาของความเร็วในการเคลื่อนตัวในแตละตําแหนง
ตางกัน 
             ตารางที่3.1 แสดงขอมูลที่ไดจากการวิเคราะหดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

X (time) 
(second) 

displacement (mm) force (N) 

0 0 25.5883 

30.0075*10-3 300.078*10-3 78.7117*103

60.0168*10-3 600.183*10-3 68.1277*103

90.006*10-3 900.071*10-3 55.4388*103

120.013*10-3 1.20014 48.927E*103

150.02*10-3 1.50021 44.7201*103

180.006*10-3 1.80007 41.9928*103

210.012*10-3 2.10014 39.8556*103

240.019*10-3 2.4002 38.1119*103

          Time                         Displacement                            Force 
         (second)                            (mm)                                      (N) 
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 จากตารางที่ 3.1 จะไดผลการวิเคราะหดวยโปรแกรมคอมพิวเตอรตามทีไ่ดกําหนดเงื่อนไข
ในหวัขอ 3.1.1.2 ซ่ึงกําหนดใหแสดงผล 3 คา คือเวลา (Time), ระยะยุบตัว (Displacement) และ 
โหลดภาระ (Force) และนําคาในตารางไปคํานวณหาคาพลังงานดูดซบัตามที่ไดกลาวมาแลว 

3.1.2 การทํา Mesh Independent 
  การทํา Mesh Independent นั้นเพื่อเปนการหาขนาดเมชที่เหมาะสมที่จะใชในโปรแกรม 
ABAQUS เพื่อใหผลการวิเคราะหดวยโปรแกรมคอมพิวเตอรออกมามีขนาดผิดพลาดนอยที่สุด ซ่ึง
การทํา Mesh Independent นั้นมีวิธีการทําอยางงายๆคือ ใชขนาดเมชเพิ่มขึ้นที่ละ 1 ตอการวิเคราะห
ดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร 1 คร้ัง และดูวาพลังงานคอยๆคงที่ที่ขนาดเมชเทาไร ก็ใชขนาดเมชนั้น
ใชในการวิเคราะหดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร ซ่ึงไดผลดังรูปที่ 3.4  
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รูปที่3.4 กราฟแสดงผลการทํา Mesh Independent ในโปรแกรม ABAQUS 
จากรูปที่3.4 จะเห็นวากราฟจะคอยๆคงที่ หลังจาก element อยูที่ประมาณ 12000 element 

ดังนั้นในการศึกษานี้จะได element อยูที่ประมาณ 12000 element จึงมีขนาดเมช เทากับ 4 
  3.1.3 การทดสอบคุณสมบัติของเหล็ก 
 เพื่อใหไดคุณสมบัติในการประกอบการวิเคราะห จึงไดทําการทดสอบหาคุณสมบัติทาง
วัสดุ ในการทดสอบไดเตรียมชิ้นงานทดสอบตามมาตรฐานของ British Standard ดังตัวอยางชิ้นงาน
ที่แสดงในรูปที่ 3.5 เมื่อทดสอบแลวผลที่ไดจากการทดสอบจะเปนความเคนและความเครียดทาง
วิศวกรรม (Engineering Stress, Engineering Strain) หลังจากนั้นจึงทําการคํานวณเพื่อแปลงความ
เคนและความเครียดจริง (True Stress, True Strain) ดังแสดงผลในรูปที่3.6 
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รูปที่3.6 แสดงคุณสมบัติของชิ้นงานที่ใชในการวิเคราะหดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร 
 โดยผลที่ไดจากการทดสอบที่อยูในรูปของ True Stress และ True Strain นี้จะนําไปใช
การวิเคราะหผลดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร (Finite Element Analysis) ตอไป 
 

3.2 การสอบเทียบโปรแกรม (Verification) 
 ในการทําโครงการนี้จะตองมีการสอบเทียบในดานโปรแกรม เพื่อที่จะใหผลการวิเคราะห
ดวยโปรแกรมนั้นไดผลออกมาใกลเคียงกบัผลงานวิจัยทีใ่ชอางอิง จึงมกีาร Verification ดังนี ้
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3.2.1 อิลิเมนต  (Element) 
 - Element ของ Rigid body ที่ใชวิเคราะหดวยโปรแกรม ABAQUS คือ R3D4 
 - Element ของ Top hat ที่ใชวิเคราะหดวยโปรแกรม ABAQUS คือ S4R 

3.2.2 ขนาดเมซ (Mesh size) 
จากผลการทดลองของ M.D.White and N. Jones มีผลการทดลองอยู 3 ช้ิน คือช้ินงานชื่อ 

15F, 15D และ 15E ซ่ึงมีขนาดรูปรางคลายกับชิ้นงานในโครงการนี้ และขนาดของ 15F คือ ระยะ
ขอบชิ้นงาน 15 มิลลิเมตร ยาว 333 มิลลิเมตร สวน 15D คือ ระยะขอบชิ้นงาน 15 มิลลิเมตร ยาว 166 
มิลลิเมตร , 15E คือ ระยะขอบชิ้นงาน 15 มิลลิเมตร ยาว 250 มิลลิเมตร และ 20F คือระยะขอบ
ช้ินงาน 20 มิลลิเมตร ยาว 333 มิลลิเมตร ไดนําผลการทดลองนี้มาทําการสอบเทียบ (Verification) 
เนื่องจากมีระยะยุบนอยและใชเวลาไมมากในการใหผลการทดลอง Mesh size ไดดังนี้ 
                ตารางที่3.2 แสดงการหา Mesh size 
   Mesh Displacement Ea (kJ) Pm (kN) Pmax mode 

  20F 79 1.402 17.75 55 Regular 
            

 4 78.9305 1.607 20.637 56.3

 
Regular 

5 78.9968 1.84 23.248 56.1 Regular 
6 78.9829 1.89 23.941 56.2 Regular 
7 78.7384 2.053 26.08 55.917 Regular 
8 78.7372 2.118 26.908 55.9 Regular 

 
 
 จากตารางที่ 3.2 จะเห็นวาที่ Mesh size = 4 ใหผลการวิเคราะหดวยโปรแกรมไดใกลเคียง
กับการทดลองที่อางอิง จึงใชขนาดของ Mesh size = 4 เปนเงื่อนไขในการวิเคราะหดวยโปรแกรม 
 3.2.3 ความเร็ว (Velocity) 
 เปนการหาความเร็วที่ใชเปนเงื่อนไขในการวิเคราะหดวยโปรแกรม และในการวิเคราะหนี้
ใช Mesh size = 4 จะไดผลดงัตารางขางลาง 
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    ตารางที่3.3 แสดงการหาความเร็ว (Velocity) 
 
  

Velocity Mesh Displacement Ea (kJ) Pm (kN) Pmax mode 
5 4 78.8903 1.6167 20.493 54.93 Regular 

10   78.9305 1.607 20.637 56.3 Regular 
15    78.978 1.8472 23.388 56.103 Regular 

20F actual   79 1.402 17.75 55 Regular
 
 จากตารางที่ 3.3 จะเห็นวาที่ความเร็ว 5 มิลิเมตร/วินาท ีกับ 10 มิลิเมตร/วินาที จะไดผลที่ไม
แตกตางกันมาก แตเนื่องจากมีผลของระยะเวลาในการวิเคราะหดวยโปรแกรมจึงเลือกใชที่ความเร็ว 
10มิลิเมตร/วินาที 
 3.2.4 สัมประสิทธ์ิความเสียดทาน (Friction) 
 เปนการหา Friction ที่ใชเปนเงื่อนไขในการวิเคราะหดวยโปรแกรม ซ่ึงเงื่อนไขที่ใชในการ
หา Friction คือ Velocity = 10, Mesh size = 4 ซ่ึงผลการวิเคราะหดวยโปรแกรมที่ไดนั้นมีผลดังนี ้
Friction = 0.05 ใชเปน Friction ในผิวสัมผัสของตัวมันเอง 
Friction = 0.3    ใชเปน Friction ระหวาง Rigid body กับ Top hat 
 จากผลที่ไดจะใชเงื่อนไขเหลานี้เปนเงื่อนไขที่ใชในการวเิคราะหดวยโปรแกรม ABAQUS 
กับทุกกรณีที่ M.D.White and N. Jones ทําการทดลอง ในผลการทดลองมีช้ินงานที่มีขนาดรูปราง
คลายกับงานในโครงการนี้คือ 15F, 15D และ 15E นําคาพลังงานดูดซับที่ไดจากการวิเคราะหดวย
โปรแกรมมาหาตัวคณูแกไข เพื่อใหไดคาที่ถูกตองตามผลการทดลองของ M.D.White and N. Jones 
โดยการนําตวัคูณแกไขจากทั้ง 3 กรณีมาหาคาเฉลี่ยได 0.845 ดังนั้นจงึตองนําคานี้ไปคูณกับผลการ
วิเคราะหดวยโปรแกรมทุกกรณี 
 

3.3 รายละเอียดของโปรแกรม 

 ในการทําโครงการนี้จะมีการสรางชิ้นงานในโปรแกรม ABAQUS ขึ้นโดยจะมีตัวแปรที่จะ
ใชในการศึกษาดังนี ้
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รูปที่3.7 แสดงลักษณะของชิน้งานที่ใชในการวิเคราะหดวยโปรแกรมABAQUS 
 3.3.1 ความหนาของชิ้นงาน (Thickness) 
 ในการทําโครงการนี้จะไดความหนาจากการศึกษางานวจิัยจากหลายๆงานวิจยั และสรุปได
วาจะไดช้ินงานที่มีความหนา 3 คา ดังนี้คือ ความหนา 1.2 มิลลิเมตร, 1.6 มิลลิเมตรและ 2.0 
มิลลิเมตร ซ่ึงจะใชความหนาเหลานี้เปนเงื่อนไขที่ใชในการวิเคราะหดวยโปรแกรม ABAQUS 
 3.3.2 ระยะหางของรอยเชื่อม (Spot Welding) 
 ในการทําโครงการนี้ไดออกแบบระยะหางของรอยเชื่อมเอาไว 5 แบบดวยกันดังตารางที่3.4 
ซ่ึงในการวเิคราะหดวยโปรแกรมนั้นจะใชคําส่ัง Tie ในการเชื่อมงานใหตดิกนั แตถาเปนการ
ทดลองนั้นจะใชเชื่อมเหล็กดวยการเชื่อมแบบ Spot Welding 
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  ตารางที่3.4 แสดงระยะหางและจํานวนรอยเชื่อมที่ความยาว 240 มิลลิเมตร 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Spot-welding position 
(mm) 

Amount of Spot welding 
 (point) 

85 3 

70 4 

45 5 

40 6 

25 10 

           Spot-welding position                                              Amount of Spot welding 
                       (mm)                                                                 (mm) 

 3.3.3 ขนาดของโครงสรางรปูหมวกปด (Top- Hat) 
 ในการทําโครงการนี้ไดกําหนดขนาดของรูปหมวกปด (Top Hat) ไว 4 ขนาดตามลักษณะ
ดังรูปที่3.7 คือ a x b โดยที่ a คือความกวางของรูปหมวก และ b คือ ความสูงของรูปหมวก โดย
ขนาดของรูปหมวกดังนี้  70 มิลลิเมตร x 60 มิลลิเมตร, 70 มิลลิเมตร x 40 มิลลิเมตร, 60 มิลลิเมตร x 
60 มิลลิเมตร, 60 มิลลิเมตร x 40 มิลลิเมตร และมีระยะขอบของชิ้นงาน (Flange) เทากับ 15 
มิลลิเมตร ทุกชิ้นงาน ความยาว 240 มิลลิเมตร ทุกชิ้นงานเชนกนั 


